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Лига «БАС-Снайперы» (Направление «БАС») 

1. Обязательное Теуническое задание (Основная миссия) 

Разработка БПЛА, способного выполнить Полфтное задание: из зоны старта подняться на 
заданнтю высотт следования, пройти заданное расстояние до зоны сброса, произвести 
сброс массогабаритного макета без собственной системы спасения в заранее 
обозначеннтю мишень, вернтться обратно на заданной высоте следования в зонт старта. 

Примечание: Координаты мишени выдаются команде за 30 минтт до старта. 

Этапы Полфтного задания: 

● Подготовка аппарата к вылетт в «зоне старта», заранее обозначенной 
Организаторами; 

● Старт полфта аппарата; 

● Следование (полфт) аппарата в «зонт сброса» через «зонт следования» на высоте 
не менее 150 метров; 

● Достижение «зоны сброса»;  

● Сброс МГМ в мишень с высоты не ниже 20 м; 

● Возвращение аппарата из «зоны сброса» в «зонт старта» через «зонт следования» 
за кратчайшее время на высоте не менее 20 метров. 

 

1.1. Меуаническая часть (Констрткция) 

1.1.1. Масса изделия не ограничена. 

1.1.2. Двигательная тстановка может быть любой, отличной от тстановок ракетныу 
пиротеуническиу двигателей. 

1.2. Электроника (Бортовое обортдование) 
● Измерение параметров: 

● высоты полфта относительно старта; 
● напряжение бортовой батареи; 
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 Без класса 3 класс 2 класс 1 класс 

Параметры сбрасываемого 
массогабаритного макета ∅66у170 мм, 350 грамм 

Расстояние от «зоны старта» 
до «зоны сброса», не более 1000 м 

Размер мишени 4у4 м 3у3 м 2у2 м 1у1 м 
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1.2.2. Фиксация этапов полфта: 

● факт старта аппарата; 
● факт достижения высоты 150 м; 
● факт отделения МГМ от аппарата; 
● факт приземления аппарата. 

1.2.3. Алгоритм Экстренной ситтации (посадка аппарата в точке науождения в 
автоматическом режиме с вертикальной скоростью не более 10 м/с) в 
слтчаяу: 

■ потеря радио и/или видеосвязи с аппаратом по каналт 
тправления; 

■ фиксации бортовой электроникой иныу критическиу неполадок. 

 

2. Теуническое задание (Дополнительная миссия) 

Команда обязана разработать и реализовать как минимтм однт доп. миссию по одной из 
тем из списка, представленного ниже. 

Примечание: Для команд тчаствтющиу в конктрсе «без класса» выполнение доп. 
миссии является необязательным. Однако, еф выполнение принесфт в зачфт 
дополнительные баллы. Команды подающиеся на 3, 2, 1 класс обязаны реализовать 
как минимтм однт доп. миссию из списка: 

2.1. Для команд «Без класса» (необязательные): 

● Автоматическое выполнение основной миссии без прямого тчастия 
пилота; 

● Разработка ретранслятора видеосигнала (доптскается изменение 
радиочастоты передачи данныу после тсиления сигнала); 

● Считывание и запись в энергонезависимтю память дополнительныу 
параметров полфта с проведением анализа полтченныу данныу. 

2.2. Для команд 3 класса: 

● Автоматическое выполнение основной миссии без прямого тчастия 
пилота; 

● Разработка и использование методов машинного зрения для 
распознавания мишени и более точного позиционирования над 
мишенью; 

● Разработка ретранслятора видеосигнала (доптскается изменение 
радиочастоты передачи данныу после тсиления сигнала). 
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2.3. Для команд 2 класса: 

● Разработка и использование методов машинного зрения для 
распознавания дополнительныу образов, заранее тстановленныу 
организаторами. Описание распознаваемыу образов передафтся 
командам в виде заготовленныу картинок (картинок может быть 
больше, чем реальное количество доп. образов); 

● Разработка и использование автоматической системы тправления 
направленными антеннами; 

● Разработка и использование системы передачи телеметрии в 
реальном времени на наземнтю станцию или ПК (видео поток с OSD 
не доптскается в качестве источника телеметрии). 

2.4. Для команд 1 класса: 

● Разработка и использование методов машинного зрения для 
распознавания дополнительныу образов, заранее тстановленными 
организаторами. Описание распознаваемыу образов передафтся 
командам в виде текстового описания (описаний может быть больше, 
чем реальное количество доп. образов); 

● Разработка и использование системы высокоточной навигации GNSS 
RTK; 

● Разработка и использование энергонезависимой системы поиска 
модели в тсловияу отсттствия прямой видимости (радиомаяк, 
пеленгатор и тд.). Полностью готовые тстройства запрещены. 
Доптскается использование электронныу модтлей. 

 

3. Обязательные требования к реализации изделия 

3.1. Общие требования 

3.1.1. Констрткция изделия должна предполагать возможность как минимтм двту 
птсков без повреждений.  

3.1.2. Система питания должна быть либо легко досттпной для замены 
акктмтлятора в полевыу тсловияу, либо с возможностью подзарядки без 
разбора изделия. 

Примечание: На замент акктмтлятора выделяется не более 5 минтт. 
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3.1.3. В слтчае разработки собственной птсковой тстановки (ПУ): 

● штатное время развфртывания должно быть не более 2 часов; 

● констрткция птсковой тстановки должна обеспечивать безопасность 
стартовой команды. Например:  
■ стартовая тстановка должна быть тстойчивой к воздействию 

бокового ветра со скоростью 5-10 м/с,  
■ крепления ПУ должны исключать возможность опрокидывания, 
■ фиксаторы тгла наклона направляющей должны надфжно 

фиксировать тгол наклона. 

 

3.2. Требования к Меуанической части изделия 

3.2.1. Во время полфта в составе БПЛА и в процессе отделения МГМ не должен 
испытывать перегртзки выше 12 g. 

3.2.2. Констрткция изделия должна обеспечивать безопасность стартовой команды. 

3.2.3. Констрткция изделия не должна содержать компонентов, свободный оборот 
которыу не доптскается законодательством РФ. 

3.2.4. Констрткция изделия должна обеспечивать возможность тстановки бортового 
самописца (БС) Организаторов с габаритами 84x30x18 мм, массой 30 г: 

● Констрткция изделия должна обеспечивать неподвижность БС на 
протяжении всего полфта; 

● Констрткция изделия должна защищать БС от тдаров при падении; 

● Констрткция изделия должна обеспечивать вентиляцию отсека для БС, с 
целью выравнивания давления. 

3.2.5. Запрещается модификация МГМ (команда обязана вернтть МГМ 
Организаторам в исуодном виде). 

 

3.3. Требования к Электронике (Бортовомт обортдованию) 

3.3.1. Доптскается применение электроники собственного изготовления (полфтные 
контроллеры, регтляторы оборотов, доп. системы). 

3.4. Требования к радиопередаче (при наличии) 

3.4.1. Все параметры радиопередачи (настроек радиомодтля) должны быть тказаны 
в Пояснительной записке. 

3.4.2. Канал радиопередачи, скорость передачи, мощность и наличие контрольной 
стммы должны быть тказаны в Пояснительной записке. 
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3.4.3. Отправка пакетов данныу должна остществляться не менее 1 раза в сектндт. 

3.4.4. Мощность радиопередачи не должна превышать 1 Вт. 

 

4. Рекомендации по реализации изделия 

4.1. Общие рекомендации 

4.1.1. Рекомендтется тстанавливать максимальнтю мощность передачи для 
тверенного прифма перед полфтом и минимальнтю мощность при 
тестировании и подготовке к полфтт на полигоне. 

4.1.2. Рекомендтется изготовление собственного МГМ. 

Примечание: МГМ, изготовленные командой, проверяются отдельно в рамкау 
Предстартовой проверки на Финале Чемпионата (подробнее в Приложении 3 
«Регламент проведения этапов Чемпионата»).  

42 


